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Systemy czasu rzeczywistego

P. Zawadzki
NL228 · LAB · Gr 1

Podstawy statystyki w ZI
J. Frączek, M. Pikuliński +1
A4, A2, T1 · ĆWI | WYK · Gr 1–5

Signal Processing
W. Kasprzak

528 · WYK · Gr 1

Systemy czasu rzeczywistego
M. Pikuliński

NL228 · LAB · Gr 2

PAS1
P. Malczyk

T1 · WYK · Gr 2

PAS3
A. Chmielniak
6 · WYK · Gr 1

Wprowadzenie do biomechaniki
C. Rzymkowski
A2 · WYK · Gr 1

Teoria sterowania 2
T. Zielińska

A0 · WYK | ĆWI · Gr 1

Podstawy robotyki
M. Pękal

22 · LAB · Gr 3, 4

Dynamics of MBS
J. Frączek

6 · WYK · Gr 1

Wprowadzenie do biomechaniki
E. Rola

NL236 · LAB · Gr 1, 2

Systemy czasu rzeczywistego
M. Pikuliński

NL228 · LAB · Gr 3

Wprowadzenie do biomechaniki
E. Rola

NL236 · LAB · Gr 3, 4

PMKwOI
M. Surowiec, Z. Fidura

NL228 · LAB · Gr 1, 2

Signal Processing
Ekemeyong Awong L.E.

P113 · ĆWI · Gr 1

Bio-Robotics
T. Zielińska

NL328 · WYK · Gr 1

DSR
M. Wojtyra, P. Malczyk
NL228 · WYK | ĆWI · Gr 1

DUW2
J. Frączek

TD0.02-1 · WYK | ĆWI · Gr 1

Lab. PAS2
M. Surowiec, T. Barczak +3

NL228, NL236 · LAB · Gr 2

Systemy czasu rzeczywistego
A. Chmielniak

NL323 · WYK · Gr 1

Bio-Robotics
T. Zielińska

A1 · PRO · Gr 1

Research Planning
T. Zielińska

A1 · WYK · Gr 1

Advanced Mechanical Design
K. Mianowski

NL228 · LAB · Gr 1

BAC1
M. Pikuliński

NL327 · ĆWI · Gr 3

Dynamics of MBS
Z. Fidura

NL228 · LAB · Gr 1

Teoria sygnałów biologicznych
E. Rola

NL323 · WYK | ĆWI · Gr 1

Advanced Mechanical Design
K. Mianowski
6 · WYK · Gr 1

Lab. PAS2
M. Surowiec, T. Barczak +3

NL228, NL236 · LAB · Gr 1

DUW2
M. Pękal, M. Surowiec

NL228 · LAB · Gr 1

PAS3
E. Rola

NL323 · ĆWI · Gr 1

BAC1
P. Malczyk

A0 · WYK · Gr 1

Manipulatory równoległe
K. Mianowski

A2 · WYK | ĆWI · Gr 1

PAS3
E. Rola

NL323 · ĆWI · Gr 2

PMKwOI
M. Surowiec, Z. Fidura

NL228 · LAB · Gr 7

Podstawy statystyki w ZI
J. Frączek, M. Pikuliński +1

T5, TD0.02, T310 · ĆWI | WYK · Gr 2, 6–8

PAS1
Z. Fidura, M. Pikuliński +1

NL329 · ĆWI · Gr 1

PMKwOI
M. Surowiec, Z. Fidura

NL228 · LAB · Gr 3, 4

Seminarium dypl. mgr.
P. Malczyk, A. Chmielniak +2

NL236 · SED · Gr 1

Zebranie ZTMiR
P. Malczyk
NL228 · ZEB

Sieci komputerowe
P. Malczyk

NL228 · WYK · Gr 1

Sieci komputerowe
P. Tomulik

NL228 · LAB · Gr 1

PAS1
Z. Fidura, M. Pikuliński +1

A4, NL329, AK · ĆWI · Gr 2, 5, 8, 9

PMKwOI
M. Surowiec, Z. Fidura

NL228 · LAB · Gr 5, 6

Sieci neuronowe
A. Kordecki

NL327 · WYK · Gr 1

Podstawy robotyki
M. Wojtyra

A0 · WYK | ĆWI · Gr 1

PAS1
Z. Fidura, M. Pikuliński +1

AK · ĆWI · Gr 4, 6

Sieci neuronowe
A. Kordecki

NL228 · LAB · Gr 1

PAS1
Z. Fidura, M. Pikuliński +1
NL323, NL329 · ĆWI · Gr 3, 7

Sieci neuronowe
A. Kordecki

NL228 · LAB · Gr 2

Podstawy robotyki
M. Pękal

22 · LAB · Gr 1, 2

Neural Networks for C&I
A. Kordecki

AK · WYK | ĆWI · Gr 1

Lab. PAS2
M. Surowiec, T. Barczak +3

NL228, NL236 · LAB · Gr 4

Sieci neuronowe
A. Kordecki

NL228 · LAB · Gr 3

Lab. PAS2
M. Surowiec, T. Barczak +3

NL228, NL236 · LAB · Gr 3

Biomechanics
C. Rzymkowski, E. Rola
NL323 · LAB | WYK · Gr 1

PMKwOI
M. Surowiec

AK, NL228 · WYK · Gr 1

Wstęp do robotyki i automatyki
P. Malczyk

A0 · WYK · Gr 1

BAC1
Ekemeyong Awong L.E., M. Pikuliński

NL327 · ĆWI · Gr 1, 2

PAS1
P. Malczyk

T1 · WYK · Gr 1

Wstęp do robotyki i automatyki
P. Malczyk, T. Barczak +5

NL228, NL236, 22 · LAB · Gr 21–23

Wstęp do robotyki i automatyki
P. Malczyk, T. Barczak +5

NL228, NL236, 22 · LAB · Gr 11–13

PMKwOI
M. Surowiec
A4 · WYK · Gr 1

PMKwOI
P. Zawadzki

300A, NL228 · LAB · Gr 1, 2
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